16980

BELGISCH STAATSBLAD — 28.07.1992 — MONITEUR BELGE

F. 92 — 1976 (92 — 1016)

4 JUIN 1992, — Arrété de PExécutif wallon
modifiant Yarrété de PExécutif régional wallon du 28 février 1991
organisant le démergement. — Erratum

Au Moniteur belgen® 139 du 17 juillet 1962, p. 18451, texte néerlandais, liré la date de I'arrété : « 4 juni 1092 »,

au lieu de « 4 juni 1991 »,

UBERSETZUNG

D. 92 — 1976 (92 — 1916)

4, JUNI 1992, — ErlaB der Wallonischen Regionalexekutive

der Walloni

hen Regionalexekutive vom 28. Februar 1991

zur Abiinderung des Erl

zur Organisierung der Entwiisserung. — Erratum

In das Belgisches Staatsblait von Nr. 138 vom 17. Juli 1992, S. 16452, Nederlindische Text lesen Sie, den

Datum wie folgt : « 4 juni 1992 », stait « 4 juni 1991 »,

VERTALING

N. 92 — 1976 (82 — 1918)

4 JUNI 1992, — Besluit van de Waalse Gewestexeculieve
tot wijziging van het besluit van de Waalse Gewestexecutieve van 28 februari 1991
houdende organisatie van de ontwatering. — Erratum

In het Belgisch Staatsblad nr. 139 van 17 juli 1992, bl. 16452, moet de datum van het besluit gelezen worden als

volgt : « 4 juni 1992 », in plaats van « 4 juni 1991 »,

BRUSSELSE HOOFDSTEDELIJK GEWEST — REGION DE BRUXELLES-CAPITALE

MINISTERIE
VAN HET BRUSSELSE HOOFDSTEDELIJK GEWEST

N. 92 — 1977

21 MEI 1992. — Besluit van de Executieve van het Brusselse
Hoofdstedelijk Gewest betreffende de beperking van geluidsemis-
sies van hydraulische graaimachines, kabelgraafmachines,
dozers, laders en graaflaadmachines

De Executieve van het Brusselse Hoofdstedelijk
Gewest,

Gelet op de bijzondere wet van 8 augustus 1980 tot hervorming
der instellingen, gewijzigd bij de bijzondere wet van 8 augus-
fus 1988;

Gelet op de bijzondere wet van 12 januari 1989, met betrekking tot
de Brusselse instellingen;

Gelet op de wet van 18 juli 1973 betreffende de bestrijding van de
geluidshinder, inzonderheid op artikel 1;

Gelet het koninklijk besluit van 16 juni 1982 betreffende de vast-
stelling van de algemene methode voor het bepalen van het geluid
dat door bouwterreinmachines en bouwterreinmaterieel wordt
uitgestraald, gewijzigd bij het koninklijk besluit van 13 februa-
i 1985 en bij het koninklijk besluit van 14 mei 1967;

Gelet het besluit van de Executieve van 16 meij 1991 betreffende
dﬁgemeen schappelijke bepalingen voor bouwmaterieel en bouwma-
chines;

Overwegende de richtlijn 86/662/EEG van de Raad van de Euro-
pese Gemeenschappen van 22 december 1986 betreffende de beper-
king van geluidsemissies van hydraulische graafmachines, kabel-
graafmachines, dozers, laders en graaflaadmachines;

Gelet op het advies van de Raad voor het Leefmilieu van het Brus-
selse Hoofdstedelijk Gewest;

Gelet op de wetten op de Raad van Stale, gecobrdineerd op
12 januari 1973, inzonderheid op artikel 3, § 1, gewijzigd bij de wet
van 4 juli 1989;

Gelet op de dringende noodzakelijkheid;

Overwegende het voorstel van ordonnantie van 3 december 1990
betreffende de toepassing van de Europese richtliinen op het vlak
van het leefmilieu en het waterbeleid binnen het Brusselse Hoofd-

MINISTERE
DE LA REGION DE BRUXELLES-CAPITALE

F. 92 — 1977

21 MAI 1992, — Arrété de I’Exéoutif de la Région de Bruxelles-
Capitale relatif a Ia limitation des émissions sonores des pelles
hydrauliques et & cibles, des bouteurs, des chargeuses et des
chargeuses-pelleteuses

L'Exécutif de la Région de Bruxelles-Capitale,

Vu la loi spéciale de réjormes institutionnelles du 8 aofit 1980,
modifiée par la loi spéciale du 8 aolt 1988;

Vu la loi spéciale du 12 janvier 1989 relative sux institutions
bruxelloises;

Vu laloi du 18 juillet 1973 relative & la lutte contre le bruit, notam-
ment Particle ler;

Vu Yarrété royal du 16 juin 1982 fixant la méthode générale de
détermination de Pémission sonore des engins et matériels de chan-
tiers, modifié par l'arrété royal du 13 février 1985 et par l'arréié
royal du 14 mai 1987;

Vu Parrété de 'Exécutif du 18 mai 1991 concernant les dispositions
communes aux matériels et engins de chantier;

Considérant le directive 86/662/CEE du Conseil des Communautés
européennes du 22 décembre 1988 relative & la limitation des émis-
sions sonores des pelles hydrauliques et a cdbles, des bouteurs, des
chargeuses et des chargeuses-pelleteuses, modifiée par la directive
89/514/CEE de la Commission du 2 aott 1989;

Vu lavis du Conseil de I'Environnement pour la Région de
Bruxelles-Capitale;

Vu les lois coordonnées sur le Conseil d'Ttat du 12 janvier 1973,
notamment article 3, § 1er, modifié par la loi du 4 juillet 1989,

Vu lurgence;

Considérant la proposition d'ordonnance du 3 décembre 1990 rela-
tive a l'application des directives européennes en matiere d'environ-
nement et de la politique de I'eau dans la Région de Bruxelles-Capi-
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stedelijk Gewest en de wens die aldus daor de politieke meerderheid

van de Gewestraad wordt uitgedrukt « om enerzijds de grote achter-

stand op het viak van de Europese milieuwetgeving in te halen en

anderzijds de procedure zo eenvoudig mogelijk te houden zodra de

richtlijnen op een eenvoudige menier kunnen omgezet worden ».
Op voordracht van de Minister van Huisvesting, Leefmilieu,

gatuurbehoud en Waterbeleid van het Brusselse Hooldstedelijk
ewest,

Besluit:

Artikel 1. Dit besluit regelt een aangelegenheid bedoeld in
artikel 107 quater van de Grondwet.

Art. 2.§ 1. Dit besluit heeft betrekking op het geluidsvermogenni-
veau van het naar de omgeaving uitgestraalde luchtgeluid en het
geluidsdrukniveau van het uitgestraalde luchtgeluid in de cabine
van hydraulische graafmachines, kabelgraafmachines, dozers,
laders en pgraaflandmachines, hierna «grondverzetmachines »
ﬁegoemd. welke dienen voor civieltechnische en bouwwerkzaam-

eden.

§ 2. Het is een bijzonder besluit van de Executieve in de zin van
artikel 4 van het besluit van de Exécutieve van 16 mei 1991 betref-
fende de gemeenschappelijke bepalingen voor bouwmaterieel en
bouwmachines, hierna « kaderbesluit » genoemd.

Art. 3. In dit besluit wordt verstaan ounder:
1. Hydraulische graafmachines en kabelgraafmachines:

en werktuig bestaande uit een zelfrijdende onderwagen en een
bovenwagen die een zwenkbeweging van meer dan 360° kan
uitvoeren. Met het werktuig wordt materiaal gegraven, gehesen of
geheven en gelost door middel van bewegingenvan de giek, de arm
en de bak (hooglepel, dieplepel) of door middel van bewegingen van
de bak gestuurd door het lierwerk (dragline, grijper).

2. Dozer :

Zelfrijdend werktuig op wielen of rupsbanden, asn de voorzijde
uitgerust met een blad dat in hoofdzaak dient tot het verschuiven of
verspreiden van materialen.

3. Lader :

Zelfrijdend werktuig op wielen of rupsbanden, aan de voorzijde
uitgerust met een bak, Eet werktuig laadt, heft, vervoert en lost
materiaal door middel van bewegingen van de bak en het werktuig
zelf.

4, Graaflaadmachine

Zelfrijdend werkiuig op wielen of rupsbanden, ontworpen om
uvitgerust te zijn met een laadbak aan de voorzijde en graadgereed-
schap aan de achterzijde. De laadbak laadt, heft, vervoert en lost
materiaal door middel van bewegingen van de bak en het werktuig
zelf. Met het graafgereedschap wordt materiaal gegraven, geheven
en gelost door middel van bewegingen van de giek, de arm en de
bak.

Art. 4. § 1. De erkende instanties verlenen de verklaring van
EEG-typeonderzoek voor etk type grondverzetmachine bedoeld in
artikel 2, § 1, wanneer het geluidsvermogensniveau van het naar de
omgeving uitgestraalde luchtgeluid, gemeten onder de stationaire
bedrijfsomstandigheden, bedoeld in bijlage I van het koninklijk
besluit van 16 juni 1982 betreffende de vaststelling van de algemene
methode voor het bepalen van het geluid dat door bouwterreinma-
chines en bouwterreinmaterieel wordt uitgestraald, aangevuld door
bijlage I van dit besluit, de toelaatbare waarde niet overschrijdt,
afhankelijk van het geinstalleerde neitovermogen zoals deze is
aangegeven in de volgende tabel:

tale et le souhait manifesté ainsi par la majorité des groupes politi-
ques du Conseil régional de « combler le retard important sur le plan
de la legislation européenne en matidre d'environnement et de
maintenir la procédure aussi slmple que possible pour pouvoir
transposer les directives » .

Sur la proposition du Ministre du Logement, de 'Environnement,
de 1a Conservation de la Nature, de la Politique de I'Eau de la Région
de Bruxelles-Capitale,

Arréte :

Arficle ler. Le ‘présent arrété régle une matitre visée &
Tarticle 107quater de la Constitution,

Arxt. 2. § ler. Le présent arrété s'applique au niveau de puissance
acoustique des bruits aériens émis dans lenvironnement et au
niveau de pression acoustique des bruits aériens émis au poste de
conduite pour les pelles hydrauliques, les pelles & cables, les
bouteurs, les chargeuses et les chargeuses-pelleteuses, ci-apres
appelés « engins de terrassement» qui servent & effectuer des
travaux sur les chantiers de génie civil et de batiment.

§ 2. 11 constitue un arrété particulier de I'Exécutif au sens de
Y'article 4 de l'arrété de 'Exéeutif du 18 mai 1991 concernant les
dispositions communes aux matériels et engins de chantier, ci-aprés
dénommsé « arrété-cadre ».

Art. 3. Au sens du présent arrété, on entend par:

1. Pelles hydrauliques et pelles & cibles:

Engin composé d'une structure portante automotrice et d'une
structure capable deffectuer une rotation de plus de 360c. Cet engin
permet de creuser, de lever ou hisser, et de décharger des matériaux
par le mouvement de la floche, du bras et du godet (pelle en butte,
en rétro) ou par le mouvement du godet commandé par le systeéme
de treuil (dragline, benne preneuse),

2. Bouteur:

Engin automoteur, sur pneus ou chenilles, épuisé d'une lame fron-
tale qui sert essentiellement a déplacer ou a repandre des maté-
riaux,

3. Chargeuse:

Engin automoteur, sur pneus ou chenilles, équipé d'un godet
frontal. Cet engin charge, léve, transporte e décharge des maté-
riaux par le mouvement du godet et de l'engin lui-méme.

4. Chargeuse-pelleteuse:

Engin automoteur, sur pneus ou chenilles, congu pour recevoir
dorigine un godet de chargeuse & l'avant et un bas de pelle &
Jarriere. Le godet de chargeuse permet de charger, d elever, de
transporter et de décharger des matériaux par le mouvement du
godet et de V'engin lui-méme. La pelle permet de creuser, de lever et
de décharger des matériaux par le mouvement de la fleche, du bras
et du godet.

Art. 4. § ler. Les organismes agréés accordent Vatteslation
dexamen CEE de type a tout type d'engin de terrassement visé a
l'article 2, § ler, lorsque le niveau de puissance acoustique des bruits
aériens émis dans I'environnement, mesuré dans les conditions de
fonctionnement stationnaire prévues a l'annexe I de l'arrété royal
du 16 juin 1982, fixant la méthode générale de détermination de
Yémission sonore des engins et matériels de chantier, complétée par
Pannexe I du présent arrété, n'excéde par le niveau admissible
indiqué en fonction de la puissance nette installée dans le tableau
suivant :

.. Toelaathaar ‘e Niveau de puissance
Geinstalleerd nettovermogen geluidsvermogensniveau Puxssa}?‘%? ('};Bm’ acoustique admissible
- InkW (%) in dB (A)/1 pW en en dB(A) 1 pW
=170 106 =170 106
> 70 = / < 160 108 > 70 =/ <160 108
> 1680 = / < 350 > 160 = / < 350
— hydraulische graafmachines — pelles hydrauliches et pelles
en kabelgraafmachines 112 a cables 112
— andere grondverzetmachines — autres engins de terrasse-
113 ment 113
> 350 118 > 350 118

(" Als omschreven in punt 6.2.1. van bijlage 1.

{*) Comme précisé au point 8.2.1. de Yannexe 1
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§ 2. Elke aanvraag voor eenverklaring van EEG-typeonderzoek
met betrekking tot de toelaatbare geluidsdrukniveaus van een type
grondverzetmachine gaat vergezeld van een inlichtingenformulier
waarvan het model als bijlage 1II van dit besluit is opgenomen.

§ 3. Voor elk type grondverzetmachine waarvoor de erkende
instantie een verklaring afgeeft, vult zij alle rubrieken in van de
verklaring van typeonderzoek waarvan het model in bijlage II bij
het kaderbesluit is opgenomen.

§ 4. De geldigheidsduur van de verklaringen van EEG-typeonder-
zoek is beperkt tot zes jaar.

§ 5. Voor elke grondverzetmachine die is gebouwd in overeenstem-
ming met het type waarvoor een verklaring van EEG-typeonderzoek
is afgegeven, vult de constructuur het certificaat van overeenstem-
ming in, waarvan het model is opgenomen in bijlage IV van het
kaderbesluit, en vermeldt hij het geinstalleerde nettovermogen en
het overeenkomstige toerental.

§ 8. Op elke grondverzetmachine die is gebouwd in overeenstem-
ming met het type waarvoor een verkalring van EEG-typeonderzoek
i$ afgegeven, moeten ter informatie, op duidelijk zichtbare en duur-
zame wijze, worden aangegeven, enerzijds

— het geluidsvermogensniveau in dB (A) ref. 1 pW;

~ het geluidsdrukniveau in dB (A) ref, 20 uPa in de cabine,

gegarandeerd door de fabrikant en bepaald overeenkomstig
bijlagen I en II van het koninklijk besluit van 18 juni 1982 betref-
fende de vaststelling van de algemene methode voor het bepalen
van het geluid dat door bouwterreinmachines en bpuwterreinmate-
rieel wordt uitgestraald, aangevuld deor bijlagen I of I bij dit
bestuur, en anderzijds de letter « I » (epsilon). De modellen van deze
vermeldingen staan in bijlage IV van dit besluit. -

Art. 5. De controle op de overeenstemming van de fabricage en de
werking van het apparaat met het onderzochte type, als bedoeld in
artikel 14 van het kaderbesluit, wordt door middel van steekproeven
uitgevoerd.

Brusse), 21 mei 1992.

Door de Executieve van het Brusselse Hoofdstedelijk Gewest:

De Minister-Voorzitter
en Minister van Ruimtelijke Ordening,
Ondergeschikte Besturen en Tewerkstelling,

Ch, PICQUE

De Minister van Huisvesting, Leefmilieu,
Natuurbehoud en Waterbeleid,

D. GOSUIN

Bijlage I

-

Methode voor de meting van het luchtgeluid dat door hydraulische
graafmachines, kabelgraafmachines, dozers, laders en graaflaad-
machines wordt uitgesteld

Toepassingsgebied

Deze meetmethode is van toepassing op hydraulische graafma-
chines, kabelgraafmachines, dozers, laders en graaflaadmachines,
hierna « grondverzetmachines» genoemd. Hierin zijn de beproe-
vingsprocedures vastgesteld voor de meting van het geluidsvermo-

ensniveau van deze grondverzetmachines met het oog op hun
L EG-typeonderzoek of conformiteitscontrole.

Deze technische procedures komen overeen met de voorschriften
in bijlage I van het koninklijk besluit van 16 juni 1982 betreffende
de vaststelling van de algemene methode voor het bepalen van het
geluid dat door bouwterreinmachines en bouwterreinmaterieel
wordt uitgestraald en de bepalingen van die bijlage zijn met de
volgende foevoegingen van toepassing op grondverzetmachines :

4, Beoordelingsfactoren voor het weergeven van de resultaten

4.1. Naar de omgeving uitgestraald geluid

Het naar de omgeving uitgestraalde geluid van een-grondverzet-
machinc wordt uitgedrukt door het geluidsvermogensniveau Lya.

§ 2. Toute demande d’attestation d'examen CEE de type d'engin
de terrassement quant au niveau de puissance acoustique admis-
sible est accompagnée d'une fiche de renseignement dont le modele
figure a 'annexe III du présent arrété.

§ 3. Pour tout type qu'il atteste, I'organisme agrée remplit toutes
les rubriques de lattestation de type dont le modéle figure &
l'annexe I11 de 'arrété-cadre.

§ 4, La durée de validité des atiestations d'examen C.E.E, de type
est limitée & six ans,

§ 5. Pour chaque engin de terrassement, construil conformgément
au type attesté par un examen CEE de type, le constructeur
complete le certificat de conformité dont le modéle figure &
I'annexe 1C de Yarrété-cadre et y précise la valeur de la puissance
nette installée et le régime de rotation correspondant,

§ 8. Sur chaque engin de terressament, construit conformément
au type attesté par un examen CEE de type, doit figurer pour infor-
mation de fagon apparente et durable une mention indiquant:

. -GV le niveau de puissance acoustique en dB (A) par rapport &
pw;

— le niveau de pression acoustique en dB (A) par rapport i
20 uPa de conduite,
garantis par le fabricant et déterminés dans les conditions prévues
aux annexes I et 1I de Yarrdté royal du 16 juin 1982, fixent la
méthode générale de détermination de I'émission sonore des engins
et matériels de chantier, complétées par les annexes [ ou et Il du
présent arrété, ainsi que le signe « £ » (epsilon). Les modéles de ces
mentions figurent & I'annexe IV du présent arrété,

Art. 5. Le contrble de la conformité des fabrications et du fonction-
nement de 'appareil au type examiné, prévu i l'article 14 de I'arrété-
cadre, est effectué au moyen d’un contrdle par sondage.

Bruxelles, le 21 mai 1992.

Par YExécutif de la Région de Bruxelles-Capitale :

Le Ministre-Président
et Ministre de 'Aménagement du Territoire,
des Pouvoirs locaux et du Travail

Ch. PICQUE

Le Ministre du Logement, de I'Environnement,
de la Conservition de la Nature, de’ la Politique de 'Eau

D. GOSUIN

Annexe I

X
Méthode de mesure des bruits aériens émis par les pelles hydrauli-
ques, les pelles 4 cable, les bouteurs, les chargeuses et les char-
geuses-pelleteuses
Champ d'application

La présente méthode s'applique aux pelles hydrauliques, au pelles
a chble, aux bouteurs, aux chargeuses et aux chargeuses-pelle-
teuses, appelés ci-aprés « engins de terrassement», Elle fixe les
procédures d'essais destinées & la détermination du niveau acous-
tique de ces engins de terrasssement en vue de 'examen CEE de
type et de leur contréle de conformité.

Ces procédures techniques sont conformes aux prescriptions
données dans Yannexe I de I'arrété royal du 16 juin 1962 fixant ma
méthode générale de détermination de I'émission sonore des engins
et matériels de chantier et les dispositions de cette annexe sont
applicables aux engins de terrassement avec les ajouts suivants:

4. Critdres & retenir pour l'expression des résultats

4. Critére acoustique pour I'environnement

La critére acoustique pour 'environnement d'un engin de terras-
sement est exprimé par le niveau de puissance acoustigue Lwa.
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6.2. Werking gedurende de metingen

De metingen van het geluidsniveau worden uitgevoerd aan een
stilstaande grondverzetmachine waarvan de motor onbelast loopt.
_ Voor deze metingen moeten de motor en het eventuele hydrau-
lische systeem van de grondverzetmachine op teraperatuur worden
gebracht overeenkomstig de instructies van de fabrikant en moet
aa.lré1 de voorschriften met betrekking tot de veiligheid worden
voldaan.

6.2.1. De meting wordt uitgevoerd aan een stilstaande grondver-
zotmachine zonder inschakeling van het arbeidswerktuig of van het
voortbewegings mechanisme. Bjj deze meting loopt de motor onbe-
fast, bij een toerental dat ten minste gelijic is aan het nominale
toerental overeenstemmende met het nettovermogen dat is gedefi-
nieerd en bepaald overeenkomstig bijlage I bij Richt-
lijn 80/1269/ELG van de Raad van 126 december 1980, betreffende
de onderlinge aanpassing van de wetgevingen der Lid-Staten inzake
het, motorvermogen van motorvoertuigen.

Het nominale toerental en het overeenkomstige nettovermogen
worden aangegeven door de fabrikant van de grondverzetmachine
en moeten voorkomen in de technische beschrijving van de grond-
verzetmachine en op het aan de koper overhandigde certificant van
overeenstemming,

In dat geval dat de grondverzetmachine is uitgerust met verschei-
dene motoren, moeten deze tijdens de proef gelijktijdig werken voor
zover deze gelijktijdige werking behoort tot de normale bedrijfs-
omstandigheden van de grondverzetmachine.

Indien de motor van de grondverzetmachine met een ventalator is
uitgerust, moet deze tijdens de proeven in bedrijf zijn. Indien de
ventilator met verschillende snelheden kan draaien, moeten de
proeven geschieden bij maximale draaisnetheid.

De instelling van het nominale toerental geschiedt door de fabri-
kant. Het arbeidswerktuig (bak of blad ven een lader of van een
dozer) wordt ingesteld op een hoogte van 300 £ 50 mm boven de
grond.

Voor graafroachines en graaflaadmachines is het arbeidswerktuig
ingetrokken. » .

8.2.2. Proeven onder belasting

Hiermee wordt geen rekening gehouden,

8.3. Meetterrein :

De meetplaats moet vlak en horizontaal zijn. Deze meetplaats,
met inbegrip van de plaatsen waar de microfoons zijn opgesteld,
bestaat uit een oppervlak vn baton of niet-poreus asfalt,

6.4. Meetopperviak, meetafstand, plaats en aantal meetpunten

6.4.1, Meetopperviak, meetalstand

Het voor de proef te gebruiken meetopperviak heeft de vorm van
een halve bol,

De straal van de halve bol wordt bepaald door de basislengte (I,
zie figuur 1),

De straal is:

— 4 m indien de asislengte van de le beproeven grondverzetma-
chine niet groter is dan 1,5 m;

— 10 m indien de basislengte van de te beproeven grondverzet-
machines groter is dan 1,5 m maar niet groter dan 4 m;

- 16 ta indien de basislengte van de te beprueven grondverzet-
machine meer dan 4 m bedragl.

6.4.2. Plaats en aantal meetpunten

6.4.2.1. Algemeen

Voor de meting worden 8 meelpunten gekozen, te welen de
punten 2, 4, 6, 8, 10 en 12, bepaald overeenkomstig punt 6.4.2.2.

Voor de proeven met de grondverzetmachines bevindt het gcome-
trische middelpunt van de hoofdmachine zich loodrecht boven het
middelpunt van de halve bol en is de voorkant ervan gericht op
meetpunt 1.

7.1.1, Ander geluid

Bij de correcties wordt alleen rekening gehouden met het achter-
grondgeruis.

7.1.2. Aanwezigheid van obstakels

Ilen visuele controle in een cirkulvormige zone met een straal die
gelijk is aan driemaal die van het halfbolvormige meelopperviak is
voldoende om na te gaan of aan de bepalingen van punt §.3., derde
alinea, wordt voldaan,

7.2. Worden de geluidsdrukniveaus op de meetpunten bepaald
uitgaande van door een geluidsmeter aangegeven waarden, dan
moeten er ten minste vijf waarden zijn; deze moeten met regelma-
tige tussenpozen worden opgenomen.

8.2. Fonctionnement pendant les mesures

Les mesures de 'émission sonore se font avec l'engin do terrasse-
ment en position stationnaire, son moteur fonctionnant & vide.

Pour c¢es mesures, le moteur de l'engin ainsi que le systéme
hydrauligue éventuel doivent élre mis en température suivant les
instructions du fabricant et les spécifications relatives & la séeurité
doivent éire respectées.

6.2.1. Lessai est effectué avec Uengin de terrassement en position
stationnaire sans mise en ceuvre des dispositions de travail ou de
déplacement. Pour cet essai le moteur fonctionnaire & vide, & un
régime au moins égal au régime nominal auquel correspond la puis-
sance nette définis et déterminée conformément 4 lannexe I de la
directive 80/1289/CEE du Conseil, du 18 décembre 1980, concernant
le rapprochement des législutions des Ltats membres relotives a la
puissance des moteurs des véhicules & moteur.

Le régime nominal et la puissance nette correspondante sont
annoncés par le constructeur de engin de terrassement et doivent
figurer sur la notice technique de l'engin de terrassement et sur
I'attestation de conformité remise & l'ascquéreur,

Dans le cas ot Fengin de terrassement est équipé de plusieurs
moteurs, ceux-ci doivent fonctionner simultanément pendant I'essai
pour autant que ce fonctionnement simuitané fasse partie des condi-
tions normales de travail de l'engin de terrassement.

Si le moteur de l'engin de terrassement est équipé d'un ventila-
teur, celui-ci doit fonctionner pendant les essais. Sile ventilateur
peut tourner & plusieurs vitesses les essais sont faits A sa vitesse
maximale de rotation.

Le réglage du régime nominal est effectué par le constructeur, Le
dispositif de travail (godet ou lame d'un chargeuse ou d'un bouteur)
-est placé 4 une hauteur de 300 50 mm au-dessus du sol.

Pour les pelles et chargeuses-pelleteuses, le dispositif de travail
est en position rétractée.

6.2.2. Essais en charge

N'est pas pris en considération.

6 3. Site de mesure

L'aide d’essais doit étre plane et horizontule. L'aire, y compris les
emplacements des microphones, s¢ compose d'un surface en béton
ou en asphalte non poreux.

64. Surface de mesure, distance de mesure, localisation et
nombre de points de mesure

6.4.1, Surface de mesure, distance de mesure

La surface de mesure & utiliser pour Yessai est un hémisphére.

Le rayon de 'hémisphére est déterminié par la longeur de base (1)
(voir figure 1),

Le rayon est de : .

— 4 m lorsque la longueur de ase de l'engin de terrassement est
égale ou inféricure 4 1,5 m;

— 10 m lorsque la Jongueur de base de lengin de terrasserent
est supérieure 4 1,5 m mais inféricure ou égale 44 m;

—~ 16 m lorsque la longueur de ase de Yengin de terrassement
dépasse 4 m.

6.4.2. Localisation et nombre de points de mesure

6.4.2.1. Généralités

Pour les mesures, les points de mesures sont au nombre de 8, &
savoir les points 2, 4, 6, 8, 10 et 12, disposés conformément au
point 6.4.2.2. , ‘

Pour les essais de Pengin de terrassement le cenive géométrigue
de la base de 'engin est placé & I verticale du centre de 'hémisphere
et son avant est orienté vers le point de mesure n° 1.

7.1.1. Mesure des bruits étrangers
Seul le bruit de fond est pris en considération pour les corrections.

7.1.2. Présence d'obstacies

Un contrdle visuel dans une zone circulaire d’un rayon égal & trois
{ois celui de 'hémisphére est sulfisant pour s'assurer gue les dispo-
sitions du point 6.3., troisi¢éme alinéa, soni respectées,

7.2. Sl les niveaux de pression acoustique aux points de mesure
sont déterminés a partic de valeurs indiquéés sur un sonométre,
celles-ci sont au nombre de cing et sont relevées & intervalles régu-

liers.
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7.3. Berekening van het geluidsvermogensniveau Lwa

De correclieterm K: is gelijk aan nul.

1.3, Calcul du niveau de puissance acoustique Lwa
Le terme correcteur K. est égal & zéro.

Figure 1

Figuur 1
1 = longueur de base

1 = basislengte

Tigure 2

Figuur 2
1 = longueur de base

1 = basislengtle

Gezien om als bijlage toegevoegd te worden aan het bestuit van de Vu pour étre anmexé & l'arrété de I'Exéeutif de la Région de
Executieve van het Brusselse Hoofdstedelijk Gewest van | Bruxelles-Capitale du 21 mai 1992.

21 mei 1992.

. .De Minister-Voorzitter Le Ministre-Président
en Minister van Ruimtelijke Ordening, el Ministre de FAménagement du Territoire,
Ondergeschikte Besturen en Tewerkstelling, des Pouvoirs locaux et de I'Emploi,
Ch. PICQUE Ch. PICQUE
De Minister van Huisvesting, Leefmilieu, Le Ministre du Logement, de I'Environnement,
Natuurbehoud en Waterbeleid, de la Conservation de la Nature et de la Politique de I'Eau,

D. GOSUIN D. GOSUIN
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Bijlage II

Methode voor de meting onder dynamische proefvoorwaarden van
het luchtgeluid dat door hydraulische graafmachines, kabelgraaf-
mnchi‘;les, dozers, laders en graaflaadmachines wordi uitge-
straal

Toepassingsgebied

Deze meetmethode is van toepassing op hydraulische graafma-
chines, kabelgraafmachines, dozers, laders en graaflaadmachines,
hierna « grondverzetmachines » genoemd. Hierin zijn de beproe-
vingsprocedures volgens conventionale werkwijzen vastgesteld voor
de meting van het geluidsvermogensniveau van deze grondverzet-
machines met het cog op hee EEG-typeonderzoek of de conformi-
teitscontrole ervan.

Deze technische procedures zijn in overeenstemming van de voor-
schriften in bijlage I bij Richtlijn 79/113/EEG van de Raad (1) en de
bepalingen van die bijlage zijn met de volgende toevoegingen van
toepassing op grondverzetmachines.

4. Beoordelingsfactoren voor het weergeven van de resuliaten

4,1, Naar de omgeving uitgestraald geluid .

Het naar de omgeving uitgestraalde geluid van een grondverzet-
machine wordt uitgedrukt door het geluidsvermogensniveau Lwa.

6.2. Werking gedurende de metingen .

De metingen van het gelyidsniveau worden uitgevoerd aan een
grondverzetmachine die werkt volgens een conventionele werkwijze
gv;lé(e eigen is aan elk type machine en omschreven wordt onder

6.2.1. Proef van de onbelaste geluidsbron
Hiermee wordt geen rekening gehouden.

8.2.2. Proef onder belasting

De aan elke machine eigen conventionele werkwijzen worden
hieronder beschreven.

Gedurende de proef moeten alle dienstige veiligheidsvoor-
schriften en instructies voor de bestuurder betreffende de besturing
van de machine in acht worden genomen.

Tijdens de proef mogen geen signaalinrichtingen zoals waarschu-
wingshoorn of achteruitrijalarm in werking worden gesteld. *

6.2.2.1. Hydraulische graafmachine of kabelgraafmachine

De graafmachine moet voorzien zijn van een door de constructeur
ontworpen uitrusting zoals een dieplepel, laadschop, grijper of
dragline. Lat de motor en de hydraulische systemen warmlopen
onder de normale bedrijfsvoorwaarden voor de heersende omge-
vingstemperatuur. Laat de motor daarna op maximaal (onbelast)
toerental draaien. Alle bewegingen moeten met maximale snelheid
worden uitgevoerd, echter’ zonder de veiligheidskleppen in werking
te stellen of werktuigen in de uiterste stand te brengen.

De draaias van de hovenwagen van de graafmachine moet door
het middelpunt C van het halfbolvormige meetoperviak gaan (zie
figuur 5). De lengteas van de machine valt samen met de X-as en de
voorzijde van de machine is naar punt B gericht.

De dynamische werkeyclus, zonder materiaaltransport, bestaat
uit drie drasibewegingen over 90° van de x-as naar de y-as en terug.
Tijdens de draaibeweging wordt het voorste uiteinde van de werk-
tuigen in werking gesteld volgens de in de punten A, B, C of D hier-
onder beschreven cyclus. N

A. Dieplepel

Het doel van de dynamische cyclus is een arbeidsgang na te
bootsen waarbij een sieuf wordt gegraven en het uitgegraven mate-
riaal naast de sleuf wordt gelost. Bij het begin van de cyclus worden
de giek en de graafarm zo geplaatst dat de lepel voor 75 pet. wordt
uitgehouden op 0,5 m boven de grond. Plaats de snijrand van de
dieplepel vooruit in een hoek van 600 ten opzichte van het oppervlak
van het proefterrein.

Breng de giek omhoog en trek tegelijk de graafarm in zodat de
dieplepe! gedurende 50 pct.van de resterende beweging van de giek
en de graafarm op 0,5 m boven het proefterrein blijft.

Annexe II

Méthode de mesure en conditions d'essais dynamiques des bruits
aériens émis par les pelles hydrauliques, les pelles a cables, les
bouteurs, les chargeuses et les chargeuses-pelleteuses

Champ d'application

La présenté méthode s'applique aux pelles hydrauliques, au pelles
a chbles, aux bouteurs, aux chargeuses et aux chargeuses-pelle-
teuses, appelés ci-aprés «engins de terrassement». Elle fixe les
procédures d'essais, suivant des méthodes de travail conventionnel,
destinées 4 la détermination du niveau de puissance acoustique de
ces engins de terrassement en vue de I'examen CEE de type et de
leur contréle de conformité.

Ces procédures techniques sont conformes aux prescriptions
donnés dans I'annexe I de la Directive 79/113/CEE du Conseil (1) et
les dispositions de cette annexe sont applicables aux engins de
terrassement avec les ajouts suivants:

4, Critéres & retenir pour I'expression des résultats

4.1. Critére acoustique pour Penvironnement

Le critére acoustique pour l'environnement d'un engin de terras-
sement est exprimé par le niveau de puissance acoustique Lya.

8.2. Fonctionnement pendant les mesures
Les mesures de 'émission sonore se font avec I'engin de terrasse-

"ment en fonctionnement suivant un mode de travail conventionnel

propre a chaque type d’engin et défini en 6.2.2,

6.2.1. Essai de la source sonore a vide
N'est pas pris en considération.

6.2.2. Essai en charge

Les modes de travail conventionnel propres 4 chagque engin sont
décrits ci-apres.

Toutes les régles de sécurité appropriées et les instructions du
;:onstiucteur pour la conduite de 'engin doivent étre suivies durant
'essai.

Aucun dispositif de signalisation, tel que trompe d’avertissement
ou alarme de recul, ne doit étre actionné au cours de l'essai.

6.2.2.1. Pelle hydraulique ou & céble

La pelle doit étre munie d'un équipement congu par le construc-
teur, tel que équipement rétro, équipement chargeur, équipement
benne preneuse ou dragline. Préchauffer le moteur et les systémes
hydrauliques aux conditions normales de fonctionnement pour la
température ambiante existante. Mettre la commande d'accéléra-
teur en position maximale (& vide). Tous les mouvements doivent
étre effectués a la vitesse maximale, toutefois sans actionner les
soupapes de sécurité, et sans buter en fin de course.

L'axe de rotation de la structure supérieure de la pelle doit passer
par le centre C de 'hémisphere (voir tigure 5). L'axe longitudinal de
Tengin coincide avec l'axe x et 'avant de la machine sera orienté
vers le point B,

Le cycle dynamique, sans transport de matériau consiste en trois
mouvements de rotation de 800, de 'axe x vers l'axe y et retour &
Yaxe x. Lors de chague rotation, 'extréminé avant de I'équipement
est;;ctionné selon la séquence décrite aux points A, B, C ou D ci-
apres. .

A. Equipement rétro

Le but du cycle dynamique est de simuler le crusement d'une tran-
chée et le déversement des matériaux a cdté de la tranchée. Au
début du eycle, disposer la fléche et le balancier de maniére a ce que
'équipement se trouve de 75 p.c. de son déploiement maximal et &
0,5 m au-dessus du sol. Positionner la lame d’attaque de I'équipe-
ment dans sa position avancée avec un angie de 60 par rapporta la
surface du site d'essal.

Lever d'abord la fleche et rétracter simultanément le balancier
afin de maintenir 'éguipement & 0,5 m au-dessus du site d'essai
durant 50 p.c. de la course restante de la fléche et du balancier.
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Houd de lepel daarna uit of trek hem in, Hef de dieplepel op door
de gick omhoog te brengen en trek de graafarm verder in om een
beweging na te bootsen waarbij de lepel voer de rand van de sleuf
wordt getild (30 pet. van de maximale hefhoogte van de dieplepel).
Voer een draaibeweging over 90° naar links van de bestuurder uit.
Hef de giek tijdens de draaibeweging en breng de graafarm vooruit
tot de lepel op 80 pet. van de maximale hefhoogte van de giek komt.
Breng de graatarm dan verder vooruit tot 75 pet. van de totale
uithoudlengte.

Breng de dieplepel naar buiten of naar voren zodat de rand ervan
verticaal staat. Voer een kipbeweging van de dieplepel in omge-
keerde richting uit tot de lepel weer in de oovspronkelijke stand
staat, met de giek neergelaten en de dieplepel ingetrokken,

Herhaal de bovenbeschreven areidsang nog tweemaal achter
elkaar om de dynamische cyclus te voitooien.

De dynamische cyclus wordt minstens driemaal herhaald om te
voldoen aan de eisen van punt 7.2.

1B, Laadschop

"Doel van de dynamische cyclus is bet graven op een hoge wand na
te bootsen. Bij het begin van de cyclus bevindt de rand van de bak
zich evenwijdig met de grond op 0,5 m boven het proefterrein en is
de knikarm voor 75 pet. ingetrokken.

Beweeg de iaadschop eerst voor 75 pet. vooruit, waarbij de oor-
spronkelijke richting van de laadbak behouden blijft. Houd de bak
daarna uit of trek hem in en breng hem omhoog tot 75 pct. van de
maixmale hefhoogte en tot 75 pet. van de totale uithoudlengte van
de knikarm. Voer een draaibeweging over 90° naar links van de
bestuurder uit, en stel aan het eind van de draibeweging het losme-
chanisme van de laadbak in werking. Keer terug naar de oorspron-
kelijke stand, waarbij de laadbak in de bij het begin van deze para-
graaf beschreven stand komt,

Herhaal de bovenbeschreven arbeidsgang nog tweemaal achter
elkeer om de dynamische cyclus te voltooien,

De dynamische cyclus wordt minstens driemaal herhaald om te
voldoen aan de eisen van punt 7.2,

C. Grijper

Doel van de dynamische cyclus is het graven van een werkput na
te bootsen. Zorg ervoor dat de grijper bij het begin van de cyclus
open is en zich op 0,5 m boven het proefterrein bevindt.

Stuit daarna de grijper en hef hem tot halve hoogte, Voer een
draaibeweging over 90° naar links van de bestuurder uit. Open de
grijpen. Draai trug en laat daarbij de grijpen weer neer in de oor-
spronkelijke stand.

Herhaal de bovenbeschreven arbeidsgang nog tweemanl achter
elkaar op de dynamische cyclus te voltooien,

De dynamische cyclus wordt minstens driemaal herhaald om te
voldoen aan de eisen van punt 7.2.

D, Dragline

Doel van de dynamische cyclus is een arbeidsgang na te bootsen
waarbij een laag uit een sleuf wordt gegraven en het afgegraven
materiaal naast de sleuf wordt gelost. Tijdens de cyclus moet de
giek in een hoek van 40° staan. De bak hangt verticaal onder het
uiteinde van de giek op 0,56 m boven het proefterrein zonder dat de
kettingen de grond raken.

Trek daarna de bak in zodat hij zo dicht mogelijk bij de machine
komt maag nog steeds op 0,5 m boven het proefterrein blijit, Zodra
de bak is ingetrokken, moet een draaibeweging over 80° naar links
van de bestuurder worden uitgevoerd. Breng de bak tegelijk
omhoog tot op 75 pet. van de maximale hefhoogte en breng hem zo
ver vooruit als in belaste toestand mogelijk is. Draai terug en stel
tegelijk het losmechanisme van de bak in werking; breng de bak
terug in zijn oorspronkelijke stand.

Herhaal de bovenbeschreven arbeidsgang nog tweemaal achter
elkaar om de dynamische cyclus te voltooien.

. De dynamische cyclus wordt minstens driemaal herhaald om te
voldoen aan de eisen van punt 7.2,

6.2.2.2. Dozer

De machine moet uitgerust zijn met het door de constructeur
ontworpen blad, Laat de motor en de hydraulische systemen warm-
draaien onder de normale bedriifsvoorwaarden voor de hersende
omgevingstemperatuur.

Het door de machine af te leggen parcours Is weergegeven. in
figuur 5. De as van het parcours is de x-as en de lengteas van de
machine valt daarmee samen. De lengte van het parcours AB is

Ensuite, déployer ou repier I'équipement. Soulever I'équipement
en levant la fiéche et continuer & rétracter le balancier pour simuler
le dégagement suffisant pour franchir le bord de la tranchéé (30 p.c.
de la hauteur maximale de levage de I'équipement). Effectuer une
rolation de 90° vers la gauche du conducteur. Elever la fleche
pendant la rotation et déployer le alancier jusqu'au moment ou
gléq;l]ipement atteint 80 p.c. de la hauteur maximale de levage de la

&che,

Déxiaier ou déployer Iéquipement rétro pour ramener la lame
d’atte ;22 en position verticale. Effectuer un basculement de équi-
pement rétro en sens inverse jusqu'a ln position initiale, la fléche
étant abaissée et 'équipement rétro replié.

Répéter Yopération ci-dessus encore deux fois consécutivement
pour terminer un cycle dynamique.

Le eycle dynamique est répété au moins trois fois pour répondre
aux exigences définies en 7.2.

B, Equipement chargeur

Le but du cycle dynamigue est de simuler le creusement a la
hauteur d'une paroi haute, Au début du cycle, la lame d'attaque de
I'équipement étant paralléle au sol, placer I'équipement & 0,5 m au-
dessus du site d'essai a 75 p,c. de sa position rétractée.

Déployer ensuite 'équipement jusqu 75 p.c. de sa course, l'orienta-
tion originale du godet étant maintenue, Puis déployer ou replier
I'équipement et soulever jusqu'a 75 p.c. de sa hauteur maximale de
levage et 4 75 p.c. du déploiement du balancier, Effectuer une rota-
tion de 90° vers la gauche du conducteur, et a la rotation maximale,
actionner le mécanisme de déversement du godet chargeur. Effec
tuer une rotation en retour 4 la poisition initiale, le godet chargeur
étant dans la position spéciliée au début de ce paragraphe.

Répéter Vopération ci-dessus encore deux fois consécutivement
pour terminer un cycle dynamique.

Le cycle dynamique est répété au moins trois fois pour répondre
aux exigences définies en 7.2.

C. Equipement benne preneuse

Le but du cyecle dynamique est de simuler le crusement d'une
fouille. Au début du cycle, s'assurer que ]la benne preneuse est
ouverte et placée a 0,5 m au-dessus du site d'essai.

Fermer ensuite la benne preneuse, puis la soulever 4 mi-hauteur.
Effectuer une rotation de 90° vers la gauche du conducteur, Quvrir
la benne preneuse. Effectuer une rotation en retour en abaissant la
benne preneuse jusqu'a position initiale.

Répéter l'opération ci-dessus encore deux fois consécutivement
pour terminer un cycle dynamique.

Le ¢ycle dynamique est répété au moins trois fois pour répondre
aux exigences définies en 7.2.

D, Equipement dragline

Le but du cycle dynamique est de simuler 'excavation d'une
couche dans une tranchée et le déversement des matériaux 4 coté de
la tranchée. Durant le cyce, la fleche doit étre inclinée de 400, Le
godet pend verticalement sous l'extrémité de la fléche et 4 0,54 m
au-dessus dusited’essai, sansqueleschaines netouchentlesol,

Rétracter ensuite le godet afin de la ramener au plus pras de
I'engin en le maintenant & 0,5 m au-dessus du site d'essal. Dés que le
godet est rétracté, effectuer une rotation de 900 vers la gauche du
conducteur. Simultanément, élever le godet jusqu'a 75 p.c. de sa
hauteur maximale de levage et le déployer au maximum & sa posi-
tion en charge. Effectuer une rotation en sens inverse, Simuitané-
ment, actionner le mécanisme de déversement du godet et le
rétracter jusqu'a sa position initiale.

Répéter l'opération ci-dessus encore deux fois consécutivement
pour terminer un cycle dynamique.

Le cycle dynamique est répété au moins trois fois pour répondre
aux exigences définies en 7.2,

6.2.2.2, Bouteur

L'engin doit étre équipé de la lame prévue par le constructeur.
Préchauffer le moteur et les systémes hydrauliques aux conditions
?ormale de fonctionnement pour la température ambiante exis-

ante.

Le parcours de I'engin est montré 2 la figure 5. L'axe du parcours
est'axe X et I'axe longitudinal de I'engin coincide avec cet axe. La
longueur du parcours de mesure AB est égale a 1,4 fois le rayon de
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gelijk aan 1,4 maal de straal van het halfbolvormige meelopperviak,
Het midden van het parcours moet samenvallen met het middel-
punt C van het halfbolvormige meetopperviak.

De machine moet vooruit rijden van A naar B en achterult rijden
van B naar A.

Leat de machine werken met het blad in de transportstand op
03 + 0,050 m boven het terrein. Laat de motor in alle gevallen op
maximaal (onbelast) gereguleerd toerenial draaien bij een
constance rijsnelh¢id vooruit en achteruit. De rijsnelheid vooruit
moet dicht bij maar beneden de 4 km/u liggen voor machines op
rupskettingen en op wielen en 8 km/u voor machines op lucht-
banden. Voor het achteruit rijden moet de overeenkomstige versnel-
ling worden gebruikt, zonder rekening te houden met de rijsnelheid.
De meeste machines zullen in de eerste versnelling vooruit en de
cerste versnelling achteruit moeten worden pgeschakeld. Bij
machines met hydrostalische bediening mag de rijsnelheid respec-
tievelijk tussen 3, 5 en 4 km /u (voor machines op rupskettingen on
op wielen) en tussen 7 en 8 km/u (voor machines op luchtbanden)
tiggen omdat de rijsnelheid bij deze machines moeilijk nauwkeurig
kan worden ingesteld, :

Deze bewegingen worden ononderbroken ultgevoerd in heide
richtingen over de gehele lengte van het, parcours, zonder beweging
van het blad. Indien in de laagste versnelling een hogere rijsnelheid
wordt verkregen dan hierboven is aangegeven, moet de proef in
deze versnelling worden uitgevoerd met de motor op maximaal
(onbelast) gereguleerd toérental. Bij machines met hydrostatische
bediening moet de motor op maximaal (onbelast) gereguleerd
worden ingesteld en moet de rijsnetheid zodanig worden geregeld
dat bovengenoemde snelheden worden bereikt.

Meet het geluidsdrukniveau enkel wanneer het midden van de
machine zich op het werkparcours tussen.de punten A en B van
figuur 5 bevindt. P

Bij het rijden over het parcours mag de bestuurder bijsturen om
de machine op de middellijn van het proefterrein te houden.

Een dynamische cyclus bestast uit eenmaal vooruit rijden en
eenmaal achteruit rijden.

Flen dynamische cyclus wordt minstens driemaal herhaald om te
voldoen aan de eisen van punt 7.2.

6.2.2.3. Laders

De machine moet uitgerust zijn met de door de constructeur
ontworpen bak. Laat de motor en de hydraulichg systemen warm-
draaien onder de normale bedrijfsvoorwaarden voor de heersende
omgevingstemperatuur. :

Alle bewegingen moeten met maximale snelheid worden uitge-
voerd, echter zonder de veiligheidskleppen in werking te stellen of
de werktuigen in de uiterste stand te brengen.

A. Rijproef

Het door de machine af te leggen parcours moet overeenstemmen
met figuur 5. De as van het parcours is de x-as en de lengteas van de
machine valt daarmee samen,

De lengte van het parcours AB is gelijk aan 14 maalde straal van
het halfbolvormige meetoppervlak. Het midden van het parcours
moet samenvallen met het middelpunt C van het haltbolvormige
meetoppervlak.

De machine moet vooruit rijden van A naar B en achteruit rijden
van B naar A.

Laat de machine werken met de lege bak neergelaten in de trans-
portstand op 0,3 + 0,05 m boven het terrein. Laat de motor in alle
gevallen op maximaal (onbelast) gereguleerd toerental draaien bij
een constante rijsnelheid vooruit en achteruit. De rijsmeiheid
vooruit moet dicht bij maar beneden de 4 km/u liggen voor
machines op rupskettingen en § km/u voor machines op wielen.
Voor het achteruit rijden moet de overeenkomstige versnelling
worden gebruikt, zonder rekening te houden met de rijsnelheid. De
meeste machines zullen in de eerste versnelling achteruit moeten
worden geschakeld. Bij machines met hydrostatische bediening
mag de rijsnelheid respectievelijk tussen 3,5 en 4 km/u (voor
machines op rupskettingen) en tussen 7 en 8 km/u (voor machines
op wielen) liggen omdat de rijsnelheid bij deze machines moeilijk
nauwkeurig kan worden ingesteld.

Deze bewegingen worden ononderbroken uitgevoerd in beide
richtingen over de gehele lengte van het parcours, zonder beweging
van de bak. Indien in de laagste versnelling een hogere rijsnelheid
wordt verkregen dan hierboven is aangegeven, moet de proef in
deze versnelling worden uitgevoerd met de motor op maximaal

I'hémisphére. Le milieu de ce parcours doit coincider avec e
centre C de 'hémisphére.

La marche avant de 'engin doit étre dans le sens A vers B etla
marche arriére doit étre dans le sens B vers A.

Faire fonctionner I'engin avec la lame abaissée en position de
transport, & 0,3 £ 0,05 m au-dessus du parcours de déplacement.
Taire, dans tous les cas de figure, fonctionner le moteur de l'engin
au régime maximale régulé (A vide) & une vitesse constance en
marche avant et arriére. La vitesse en marche avant doit &ire
proche de, mais inférieure, & 4 km/h pour les engins 4 chenilles et &
roues, ¢t & 8 km/h pour les engins & pneumatiques. Le rapport de
boile corresgondant doit &tre utilisé pour la marche arriére, sans
tenir compte de la vitesse, Pour la majorité es engins, ceci cst
obtenu dans le premler rapport avant le premier rapport arriére. La
vitesse dos engins & commandes hydrostatiques peut étre comprise
entre 3,5 et ¢ km/h (engins & cheniles et & roues métalliques) et
entre 7 et 8 km/h (engins & pneumatiques) pace qu'il est difficile de
régler les commandes-de vilesse de marche a des valeurs exactes.

Ces modes des fonctionnement sont effectués sang arrét & travers
I'hémisphére, dans les deux directions, sans mouvement de la lame.
Si le rapport de boite inférieur conduite & une vitesse supérieure & la
vitesse spécifiée, faire l'essai sur ce rapport avec le moteur fonction-
nant au régime maximal régulé (A vide), Pour les engins &
commandes hydrostatiques, mettre le moteur eu régime raximal
régulé (4 vide) et régler la commande de vitesse de marche de
manitre & alteindre les vitesses spécifiées ci-dessus.

Mesurer le miveau de pression acoustique seulement quand le
centre de I'engin se trouve sur le parcours entre les points A et B de
1a tigure 5.

Le conducteur pourra faire des correstions de conduite pendant la
marche de 'engin sur la piste afin de maintenir l'engin sur la ligne
centrale de la piste d'essai.

Un eycle dynamique comprend un passage en marche avant et un
passage en marche arriére,

Le cycle dynamique est répété au moins trois fois pour répondre
aux exigences définies en 7.2.

8.2.2.3. Chargeuse .

L'engin doit 8tre équipé du godet prévu par le constructeur.
Préchaufier le moteur et les systémes hydrauliques aux conditions
normales de fonctionnement pour la température ambiante exis-
tante.

Tous les mouvements doivent étre effectués & la vitesse maxi-
male, toutefois sans actionner les soupapes de sécurité, et sans
buter ¢n fin de course.

A. Essai en déplacement

Le parcours de l'engin doit étre conforme 4 la figure 5. L'axe du
parcours est Paxe X et 'axe longitudinal de I'engin coincide avec cet
axe.

La longueur du parcours d emesure AB est égale A 1,4 fois le
rayon de 'hémisphére, Le milieu de ce parcours doit coincider avec
le centre C de 'hémispheére.

La marche avant de lengin doit étre dans le sens A vers B el la
marche arridre doit @tre dans le sens B vers A.

Taire fonctionner l'engin aves le godet vide abaissé en position de
transport, 40,3 £ 0,05 m au-dessus du parcours, Faire, dans tous les
cas de figurs, fonctionner le moteur de lengin au régime maximale
régulé (4 vide) & une vitesse constance en marche avant et arriére.
La vitesse en marche avant doit éire proche de, mais inférieure, &
4 km/h pour les engins & chenilles, et & 8 ko/h pour les engins &
roues. Le rapport de boite correspondant doit étre utilisé pour la
marche arriére, sans tenir compte de la vitesse. Pour la majorité des
engins, ceci est obtenu dans le premier rapport avant le premier
rapport arriére, La vitesse des engins 4 commandes hydrostatiques
peut étre comprise respectivement entre 3,5 et 4 km/h (engins &
chenilles) et entre 7 et 8 km/h (engins & pneumatiques) parce qu'il
est difficile de régler les commandes de vitesse de marche & des
valeurs exactes.

Ces modes des fonctionnement sont effectués sans arrét i travers
Yhémisphere, dans les deux directions, sans mouvement du godet, Si
le rapport de boite inférieur conduite & une vitesse supérieure & la
vitesse spécifide, faire lessai sur ce rapport avec le moteur fonction-
nant au régime maximal régulé (a vide). Pour les engins &
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(onbelast) gereguleerd toerental. Bij machines met hydrostatische
bediening moet de motor op maximaal (onhelast) gereguleerd
worden ingesteld en moet de rijsnelheid zodanig worden geregeld
dat bovengenoemde snelheden worden bereilt.

Meet het geluidsdruknivean enkel wanneer het midden van de
machine zich op het werkparcours tussen de punten A en B van
figuur 5 bevindt.

Bif het rijden over het parcours mag de bestuurder bijsturen om
de machine op de mitldellijn van het proeftercein te houden.

Een dynamische cyclus bestnat ult eenmaal voorult rijden en
eenmadl achteruit rijden. .

De dynamische cyclus wordt minstens driemaal herbhaald om te
voldoen aan de elsen van punt 7.2,

B. In statisch-hydraulische toestand

De lengteas van de lader moet samenvallen met de x-as en de
voorzijde van de machine moet zich tegenover punt B bevinden. Het
middelpunt van de basislengte | in figuur 3 moel samenvallen met
et middelpunt Cvan het halfbolvormige meetopperviak in figuur 5.

Laat de motor op maximaal (onbelast) gereguleerd toerental
-Jraeien. Schaker de machine in vrijloop. Hef de bak vanuit de trans-
portstand tot op 75 pet. van de maximale hefhoogte en laat hem drie-
maal achter elkaar weer neer in de transporistand. Deze reeks
bewegingen vormt één cyclus van de proef in statisch-hydraulische
toestand.

De cyclus wordt minstens driemaal herhasld om te voldoen aan
de eisen van punt 7.2.

6.2.2.4. Graaflaadmachine

De graaflaadmachine moet uitgerust zijn met de door de construc-
teur ontworpen dieplepel en laadbak. Laat de motor en de hydrau-
lische systemen wuarmdraaien onder de normale bedrijfsvoor-
waarden voor de heersende omgevingstempetatuur.

Als de dieplepel in werking is, moet de motor op maximaal (onbe-
last) toerental of op het door de constructeur aangegeven toerantal
drugien. Alle bewegingen van de lepel moeten met maximale snel-
beid worden uitgevoerd, echter zonder de veiligheldskleppen in
werking te stellen of de werktuigen in de uiterste stand te brengen.

A. Werken met de dieplepel

De lengteas van de machine moet samenvallen met de x-as en de
voorzijde van de machine moet zich tegenover punt A bevinden,
m.a.w. de dieplepel van de graaflasdmachine in figuur 4 moet tege-
nover punt B staan. Het middelpunt van de basislengte «1» in
figuur 4 moet samenvallen met het middelpunt C van het halfbolvor-
mige meetoperviak in figuur 5.

B. Werken met de laadschop

Laat de laadschop werken overeenkomstig de onder 6.22.3.
asngegeven methode, met de laadbak in de transportstand.

6.3. Meetterrein

6.3.1. Algemeen

Voor het meetterrein zijn drie opperviektypes, als beschreven
onder 6.3.2., 6.3.3. en 8.34., toegestaan, namelijk :

a) hard weeerkaatsend viak (beton of niet-poreus asfalt);

b) combinatie van hard weerkaatsend viak en zand;

¢} zandvlak of zanderige grond.

Het harde weerkaaisend vlak moet worden gebruikt voor de
proeven met de volgende machines:

~ machines op luchtbanden : alle werkwijzen;

— graafmachines : alle werkwijzen;
~ laders op rupskettingen en graaflaadmachines op rupsket-
tingen: werking in statisch-hydraulische toestand.

De combinatie van hard weerkaatsend oppervlak en zand moet
worden gebrulkt voor de proeven met laders, graaflaadmachines en
dozers op rupskettingen die over zanderige grond rijden, waarbij de
rr;‘i;l::!ofoons boven het harde weerkaatsend opperviak worden opge-
steld.

Een aliernatief proefterrein dat geheel uit zand bestsat kan
worden gebruikt voor laders en dozers op rupskettingen in rijdende
en in statisch-hydraulische toestand, op voorwaarde dat !

1. de correctiefactor voor de omgeving K. als bepaald overeen-
komstig punt 8.8.2. van bijlage I bij Richtlijn 79/118/EEG, lager is
dan 3,5 dB, en '

commandes hydrostatiques, mettre le moteur au régime maximal
régulé (& vide) et régler la commande de vitesse de marche de
maniére & atteindre les vitesses spéeifites ci-dessus,

Mesurer le niveau de prossion acoustique seulement quand le
centre de 'ongin se trouve sur le parcours entre les points A et B de
la figure 5. ’

Le conducteur pourra faire des corrections de conduite pendant
la marche de l'engin sur Ja piste afin de maintenir l'engin sur la
ligne centrale de la piste d'essal.

Un cycle dynamique comprend un passage en marche avant et un
passage en marche arriére,

Le cycle dynamique est répété au moins trois fois pour répdidre
aux exigences définies en 7.2.

B, En condition statique hydraulique

L'axe longitudinal de la chargeuse doit coincider avec 'axe des x
et l'avant de l'engin doit se trouver face au point B. Le point milieu
de la longueur de base 1 dans la figure 3, doit coincider avec le
centre C de 'hémisphére de la figure 5,

Taire tourner le moteur & son régime maximale régulé (4 vide).
Régler la commande de transmission au point neutre. Elever le
godet de sa position de transport jusqu'a 75 p.c. de sa hauteur de
levage maximale et retourner & sa position de transport trois fois de
suite, Cetto séquence d’événements constitue un cycle de la condi-
tion stalistique hydraulique,

Le oycle est répété au moins trois fols pour répondre aux
exigences définies en 7.2,

6.2.24, Chargeuse-polleteuse

La chargeuse-pelleteuse doit étre équipée de Péquipement rétro
pelle et du godet prévus par le constructeur. Préchauffer le moteur
et les systémes hydrauliques aux conditions normales de fonction-
nement pour la température ambiante existante.

En fonctionnement c¢dte pelle, régler la commande de ['accéléra-
teur en position maximale E‘x vide) ou dang la position spécifiée par
le constructeur. Tous les mouvements du godet doivent étre effece
tués & la vitesse maximale, toutefois sang actionner les soupapes de
séeuritd, et sans buter en fin de course.

A. Fonctionnement cété pelle

L'axe longitudinale de l'engin doit coincider avec Paxe des x et
Yavant de 'engin doit se trouver face au point A, c'est-a-dixe que le
cte pelle de la chargeuse-pelleteuse dans la figure 4 doit se trouver
{face au point B, Le point milicu de la longueur de base « 1 » dans la
figure 4 doit coincider avec le centre C de I'hémlisphére de la
igure 5.

B, Fonctionnement.cbté chargense

Effectuer cette opération conformément A la méthode spéeifique
au point 8.22.3., le godet de la pelle étant en position de transport.

6.3, Site de mesure

6.3.1. Généralités

Trois types de surface du site d'essai, decrit en 0.3.2,, 6.3.3. et. 6.3.4,
sont autorisés ;

a) plan réfléchissant dur (en béton ou asphalte non poreux);

b) cormbinaison d'un plan réfléchissant dur et de sable;

¢) surface de sable ou terein sablonneux.

Le plan réfléchissant dur doit étre utilisé pour les essais des
engins suivants

—tmachines sur pneamatiques : toutes conditions de fonctionne-
ment;

~— pelles ; toutes conditions de fonctionnement;

— chargeuses a chenilles ot chargeuses-pelleteuses & chenilles :
fonctionnement en condition statique hydraulique,

p_a combinaison d'un plan dur réfléchissant et de sable doit dire
utilisée pour les essais des chargeuses 4 chenilles, des chargeuses-
pelleteuses & chenilles et des bouteurs # chenilles, en mouvement
sur une surface sablonneuse, les microphones étant positionnés

qu-dessus du plan dur réfléchissant.

Un site d'essal alternatif toute en sable peut &tre ulilisé pour des
chargeuses 4 chenilles et des bouteurs 4 chenilles en déplacement et
en condition statique hydraulique & condition :

1. que la correction d'environnement K. déterminée conformé-
ment au point 8.6.2, de I'annexe 1 de la Directive 79/113/CEE, soit
inférieure & 3,5 dB, et
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2. met deze correctiefactior relkening wordt gehouden bij de bere-
kening van het geluidsvermogensniveau indien K. mecr dan 0,5 dB
bedraagt.

6.3.2. Hard weerkaatsend opperviak
Het door microfoons omgeven proefterrein moet van beton of
niet-poreus asfalt zijn,

6.3.3, Combinatie van hard weerkaatsend viak en zand

Het parcours of de werkplek voor de machine moet bestaan uit
vochtig zand met een korrelgrootte van minder dan 2 mm of zande-
rige grond. De dikte van de zandlaag moet minstens 0,3 m bedragen.
Indien meer dan 0,3 m nodig is om de rupsketlingen te lalen
indeingen, moet de dikle van de lnag of van de zanderige grond
dienovereenkomstig worden verhoogd. De bodem tussen machine
en microloon moet sen hard weerkaatsend opperviek hebben over-
eenkomstig punt 6.3.2, Op deze wijze wordt een weerkaatsend en
niet absorberend oppervlak voor de metingen verkregen.

Er kan ook gebruik worden gemaakt van een gecombineerd
terrein met minimale afmetingen, dat bestaat vit een zanderig
parcours naast een weerkaatsend oppervliak, Laat de machine twee-
maal, maar in tegengestelde richtingen vooruit rijden voor elk van
de¢ drie microfoonposities. De achteruitrijproef kan op dezelide
wijze worden uitgevoerd.

0.3.4. Zandterrein
Het zand moet voldoen aan de onder 8,3.3, aangegeven eison,

8.4. Meetoppervlal, meetafstand en plaats van de meetpunten

6.4.1, Meetopperviak en meetafstand -

Het voor de proef te gebruiken meetopperviak heeft de"vorm van
een halve bol. De straal van het halfbolvormige meetopperviak
wordt bepaald door de basislengte (I} (zie figuren 1, 2, 3 cn 4).

De basislengte van de machine komt overeen:

- voor graafmachines : met de totale lengte van de bovenwagen
zonder werktuigen en de voornaamste bewegende gadelten zoals de
gick en de graafarm; .

— voor de andere machines: met de totale lenpgte van de
machines zonder werktuigen zoals het dozerblad en de bak.

— De siraal bedroagt:

~ 4 m indien de basislengte | van de te beproeven grondverzel-
machine niet groter is dan 1,5 m;

-~ 10 m indien de basislengte 1 van de te beproeven grondverzet-
machine groter is dan 1,5 m manr niet groter dan 4 m; |

-~ 16 m indien de basislengte 1 van de te beproeven grondverzet-
machine groter iz dan 4 m,

8.4.2. Plaats en aantal van de meeipunten

Voor de meting worden 6 meetpunten gekozen, te weten de
punten 2, 4, 8, 8, 10 en 12, bepaald overeenkomstig punt 6.4.2.2. van
bijlage I bij Richilijn 79/113/EEG.

7. Uitvoering van de metingen

7.1.1. Ander geluid

Bij de correcties wordt alleen rekening gehiouden met he: achter-
grondgeruis.

7.1.5. Aanwezigheid van obstakels

Een visucle controle in een cirkelvormige zone met een straal die
gelijk is an driemaal die van het halfbolvormige meetopperviak en
waarvan het middelpunt samenvalt met dat van dat mectoppervlak,
is voldoende om na te gaan of aan de bepalingen van punt 6.3, derde
alinea, van bijlage I bij Richtlijn 79/113/EEG wordt voldaan,

1.2. Meting van het geluidsdrukniveau Lo

De meting van de geluidsdrukniveaus gebeurt overcenkomstig de
voorschriften van punt 7.2, eerste alinea, van bijlage I bij Richt-
lijn 79/113/EEG.

De geluidsniveaus L,s mosten minstens driemaal worden
gemeten. Indien de bij twee van deze metingen gemeten geluids-
drukniveaus onderling niet meer dan 1 dB verschillen, zijn verdere
metingen niel nodig; in het andere geval moeten metingen worden
voortgezet tot er twee meefwaarden worden verkregen die onder-
ling niet meer dan 1 dB verschillen. Voor het gewogen geluidsdrule-
niveau A qordi het rekenkundige gemiddelde genomen van de twee
hoogste waarden die onderling minder dan 1 dB verschillen.

2. que la correction soit prise en compte pour le caleul du niveau
de puissance acouslique si Ki est supéricur & 5 dB,

8.3.2, Plan réfléchant dur

La zone d'essal entourée par les microphones doit étre constitude
de béton ou d'asphalte non poreux.

8.3.3. Combinaison d’un plan réfléchissant dur et de sable

Le parcours de 'engin ou I'emplacement de travail de Fengin doit
8tre constituée de sable humide, de granulométrie inféricure A
2 mm ou d'un terrain sablonneux. La profondeur de sable doit étre
d'au moins 0,3 m, Si la profondeur nécessaive pour la pénétration
des chenilles dépasse 0,3 m, on doib augmenter I'époisseur de la
couche ou du terrain sablonneux ¢n conséquence. La surface du sol
antre engin et le microphone doit ¢tre un réfléchissant dur confor-
mément a4 6.3.2. On obtient ainsi, un plan réfléchissant plutét qu'une
surface abgorbante pour l'environnement de mesurage.

On peut émployer un site combiné de dimenslon minimale
constitué¢ d'une piste sabloneuse longeant un plan réfléchissant.
Faire fonctionner I'engin en marche avant deux fois, mais en direc-
tion opposée, pour chacune des trois J»ositlons de microphones.
L'essai marche arriére peut 8ire effectué de fagon identique.

6.3.4. Sile tout en sable
Le sable doit satis{aire les spzcifications donées en 6.3.3,

0.4. Surface de mesure, distance de mesure, localisation de points
de mesure

0.4.1. Surface de mesure, distance de mesure
Le rayon de I'hémisphére doit étre déterminge par la longueur de
base «1» de lengin (voir figure 1, 2, 3 el 4).

La longueur de base de Pengin correspond :

— pour les pelles, & la longucur totale de la structure supérieure
en excluant les équipements et les parties mobiles principales, telles
que la fléche et le balancier;

- pour les autres enging, & Ia longueur totale de l'engin en
exluant les équipements, tols que la lamne du bouteur et le godet.

— Le rayon doit étre :

~ 4 m lorsque la longueur de base « 1 » de Yengin de terrassement
est égale ou inférieure & 1,5 m;

— 10 m lorsque la longueur de base «1» de I'engin de terrasse-
ment est supérieure 4 1,5 m mais inférieure ou égale 4 4 m;

— 14 m lorsque la longueur de base « L» de l'engin de terrusse-
ment est supérieure 4 4 m.

6.4.2. Localisalion et nombre de points de mesure

Pour les mesures, les points de mesure sonl au nombre de 6, &
savoir les points 2, 4, 6, 8, 10 et 12 disposés conformément au
point 6422, de l'annexe I de la Directive 79/113/CEE.

7. Réalisation des mesures

7.1.1, Mesures de bruits étrangers
Secul le bruit de fond est pris en exdeution pour les corrections.

7.1.5, Présence d'obstacles

Un contréle visuel dans une zone circulaire d'un rayon égal & trois
fois celui de 'hémisphére de mesure et dont le centre coincide avee
celui de cot bémisphére est sulfisant pour s'assurer que les disposi-
tions du point 8.3, C'est le troisiéme alinéa de 'annexe ] de la Directive
tive T9/113/CEE sont respectées, .

7.2. Mesure du niveau de pression acoustique Loa

La mesure des niveaux de pression acoustique s'effectue confor
mément, aux prescriptions données au point 7.2., premier alinéa, de
Pannexe I de la Directive 79/113/CEL.

Les niveaux de pression acoustique Lya doivent éire mesurés au
moins trois fois. Si les niveaux de puissance acoustique obtenus par
deux de ces mesures ne différent pas de plus de 1 dB, d'autres
mesures ne sont pas nécessaires; dans le cas contraire, les mesu-
rages doivent 8tre poursuivis jusuq’a ce que deux valeurs ne s'écar-
tant pas entre elles de plus de 1dB ne soit obtenues. Retenir, pour le
niveau de puissance acoustique pondéré A, la moyenne arithmé-
giqliedt};:s deux valeurs le splus élevées qui différent entre de moins

e .
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8. Verwerking van de resultaten
8.11. Gemiddeld niveau op een meetpunt
8.1.1.1. Dozers

Aangezien de werkwijzen bij vooruit en bij achteruit rijden
wezenlijk anders zijn, moet de tijd en het geluidsdrukniveau voor
elk van de rijrichtingen worden gemeten. Voor de berekening van
het in decibel uitgedrukte continu equivalent A-gewogen geluids-
drukniveau, Ly, van de gecombineerde cyelus van de dozer
wordt volgende formule gebruikt :

8.1,1.2, Laders

a) Gecombineerd resultaat voor de beide rijrichtingen

Asngezien de werkwijzen bij voorunit en bij achteruit rijden
wezenlijk anders zijn, moeten de tijd en het geluidsdrukniveau voor
2l van de rijrichtingen worden gemeten.

Voor de berekening van het in decibel vitgedrukte continu equiva-
lent A-gewogen geluidsdrukniveau, Lpapqr, van de gecombineerde
cyclus van de dozer wordt de volgende formule gebruikt:

Lp/\oq.’l‘ = 10 Ing—'}—-T—z “Tl X loo'lLMoq.l) + (TB X 100'1L|)Am|,2)}

waarin

T) de tijd Is dat de machine op het voorgeschreven parcours
wooruit heeft gereden;

Ty de tijd is dat de machine op het voorgeschreven parcours
achteruit heeft gereden;

Lipacq @n Lyaeqe de tijdens de perioden T en T2 gemeten waarden

n,

b) Gecombineerd resultaat van de cycli in rijdende en in statisch-
hydraulische toestand.

Voor de berekening van het in decibel vitgedrukte continu equiva-
lent A-gewogen geluidsdrukniveau L, Acql» gecombineerd met een
volledige cyclus van de lader, wordt dpe volgende formule gebruikt :

Lpnegr ™ 101g {(0,5 X 10°-‘Lqu,,q) + (0,5 x loo'leAcq.q)]
waarin

Lipiogs de bij het rijden op het aangegeven parcours gemeten
waarde is, en

LigAcqa de in statisch-hydraulische toestand gemeten waarde is.

8.1.1.3. Graadlaadmachines

Voor de berekening van het in decibel uitgedrukte continu equiva-
lent A-gewogen geluidsdrukniveau Lppcqr, gecombincerd met een
volledige cyclus van de graaflaadmichine, wordt de volgende
formule gebruikt:

LpAcgr = 101g (0,8 x 10" Lpaegs) + (02 x 10%Lippeq)
waarin
Lpacgs de bij het werken met de dieplepel gemeten waarde is, en

Lpacqe de bij het werken met de laadschop gemeten waarde is.

Gezien om als bijlage toegevoegd te worden aan het besluit van de
Executieve van het DBrusselse Hoofdstedelilk Gewest wvan
21 mei 1992,

De Minister-Voorzitter
en Minister van Ruimtelijke Ordening,
Ondergeschikte Besturen en Tewerkstelling,

Ch. PICQUE

De Minister van Hulsvesting, Leefmilieu,
Natuurbehoud en Waterbeleid,

D. GOSUIN

8. Exploitation des résultats
8.1,1. Niveau moyen en un point de mesure
8.1.1.1, Dozers

Les modes opératoires en marche avant en arridére etant deux
modes différents, on doit mesures le temps et le niveau de pression
acoustique pour chacune des directions de marche. On doit utiliser
la formule suivnte pour le caleul du niveau de pression acoustique
gonlf).im; équivalent pondéré A, Lopaeqr € décibeﬁs. du cycle combiné

u bhouteur;

8.1.1.2, Chargeurs

a) Reésultat combiné pour les deux modes de déplecement

Les modes opéraioixos en marche avant et arritre dtant deux
modes différents, on doit mesurer I temps et Je niveau de pression
acoustique pour chacune des directions de marche.

On doit utiliser la formule suivante pour le calcul du niveau de
pression acoustique continu équivalent pondéré A, Lipayr, on déci-
bels, du ¢ycle combiné de la chargeuse :

1
LpAeqr = 10 Ig T, {(Ty % 10MLippeg) + (Ta x 10MLppcqg 2}l

ou

T est le lemps de déplacement en marche avant sur la piste pres-
crite;

T est le temps de déplacement en marche arriére sur lu piste
prescrite; .

T L,,A'%q_; et Lpaeq2 sont les valeurs déterminées durant les périodes

1 et dn

b) Résultat combiné des cycles en marche et en condition statique
hydraulique.

On doit utiliser la formule suivante pour caleuler le niveau de
pression acoustique continu équivalent pondéré A combiné d'un
cycle entier de la chargeuse, Lipxeq,1 en décibels : .

Lpaeqr = 10 1g {(0,5 x loo’leAcq.lS) + (0,5 x 300'leAeq,1)|

ou

Lpacgs est la grandeur déterminée en marche sur le parcours
spécifig;

LpAcqa st la grandeur déterminée en condition statique hydrau-
lique.

8.1.1.3. Chargeuses pelleteuses

On doit utiliser la formule sulvante pour calculer le niveau de
pression acoustique continu équivalent pondéré A combiné d'un
cycle entier de la chargouse pelleteuse, Lyacqr en décibels :

Lpacqr = 101g (0.8 x 100‘1Lpl\cq.p»llo) + (0,2 X loo'leAeq,chumoum)
ou
Lpacgpetie @st la grandeur déterminée en fonctionnement cété
1le;

LipAcq.ehargense €5t la grandeur déterminée en conditionnement cté

chargeuse.

Vu {)our étre annexé & l'arréié de I'Exécutif de la Région de
Bruxolles-Capitale Qu 21 mai 1992.

Le Ministre-Président
et Ministre de PAménagement du Territoire,
des Pouvoirs locaux et du Travail,

Ch. PICQUE

Le Ministre du Logement, de YEnvironnement,
de la Conservation de la Nature et de la politique de I'Tay,

D. GOSUIN

P.B. nr. L 33 van 8 februari 1979, blz, 15.

J.0. no L 33 du 8 février 1979, p. 15.
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Bijlage 111

-

Formulier voor de gegevens betreffendo een type grondverzetmachine

Algemeen

Naam en adres van de fabrikant (van de gemachtigde) :......covvaviiiiiiannn

Merk (firma) : oo ioiiiiiiiiinn,

SN e sl st e s e b E N A e e

Handelsbenaming t,. ... ovuis

Machine

T3 L N
NUMMEL St vvannrsrecrsnnrerie
Maatschets (beschrijving) : ... ...

R R R R N AR R

Lengte()t.ovvvviiiiiiinninnns

Technische gegevens
Aandrijffmotor: ........oi0u0ult
Merkiooeooaiiniinisiniianiees
Y- T S
NUmMmMer: ... oo irirsineenerssonn
Geinstalleerd neltovermogen:. ...
Andere motoren (eventueel) :
Aandrijfmotor: .......ooviiiiia
Merk:o.ooviiviiiiiiioiiininan
TYPe : cir vt iiiciiiracica e

B\ RT3e5 o'+ 12) U

Geinstalleerd nettovermogen:. ...
Hydraulische pompen

3.2.1. Aandrijving :

Producent: ........cviiiiviin e,
B .7 41T
173 ¢ T I
NUTEMCE S vt ey incvmrncanesvrs
Bedrijfsdruk:.....o0eivoiniansn,

B R IR R R R T R I N I R R B I R N LR N
P I R N R R I R B R R N R R R R S R N R RN R R I
D R R A N R R I N R R R R T R R R N R R R R N NN

B I B B I R I I B I B R R B N R I I R R R I R I A B LR R R RN '}

B R I I R R R I I I I R I R R I B I R N R R R R R N IR I A A A AP I}
I I I R R R I R I R R R R I N R R XL R R A R L R I I R
D e R I R I R I I R R L I I I I A AR L)
DR R R R I T R R B R B R I I I R S R R L L T R A IR AP I
R R R R I R I R R R R R R R R R R R RN RN I Y

D R R N R I N R I I B B B R I R R I R N L R R I R I I R ]

Ail-Aqlvllhllll,ll.'l.-n!‘hl'vQloclhttlbq!a'i’ﬁtl‘dlb&t|tolo--o:.lll';iu-vrtbl'.iﬁ.blAv#‘litCO
DR R I I R R A R N R R R S S I N ST R I W SR ST WP AP S )
L N L B A I N I N N RN Y

L B I I A R A I I R I R R R R R N AR LR

i KW L) per.. el min

D I I N B I B B T B R R R T I R N B R T I S A N N R
D I R I I B I I I R I I R B B I R R R R R N R R I A S IR I I AP I Y
P R I N R R I N R R R R I T T ey

B A R R I I R R R R R R N R B R A R R R R R AR

s kW (D) per.. ...l t/min

R I R I I N I R R R I N R R R R N T N T R T e e
B R R R R T N I e S R N R R R R R R
B I R R R R R R A I R R R R I R S R i P R P N I R I Y
R R R N R R R R R R R R R R R R R R N

D R R N R R R AR R R R R R R R R N R R XL

3.2.2. Hydraulisehe werkintdo g i v it vt ittt et it ittt s ettt et as e a s v e s et rr e v e bre et ey

PO OO & L s au s e hn hh et e e et e e e e e b et e e e e e e e e e h e et e ey

3.2.3. Mechanismen voor de afkoeling van de hydraulische inrichting :

R N R N N LR R Y]

L R I I R I R I I R R R D R R N R A R R R R

3.3. Beschrijving van de lawaaidempingsvoorzieningen (Voor zover mogelijk met £00'8) 1 .o vvurvive et it vrinrcrtiianinr i iaciesraie

4,

R R N RN F R R I R AT IY

D R N R R R R i R L R R O S e T T I N I IR SR S SO R

De commerciéle beschrijving bijvoegen indien zij bestaat.

(1) Nettovermogen omschreven en bepaald overeenkomstig bijlage I van Richtlijn 80/1200/EEG.

De Minister-Voorzitter en Minister van Ruimtelijke Ordening, Ondergeschiktie Besluren en Tewerkstelling,

Ch, PICQUE

De Minister van Huisvesting, Leefmilieu, Natuurbehoud en Waterbeleid,

D. GOSUIN
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Annexe III

Modele de fiche de renseignements concernant un type d'engin de terrassement
1. Généralités
1.1, Nom et adresse du constructeur {dumandataire) : ... .o oo iii i iiiie i e e . veesiieaias beeieraaeiaas

@ erser et aasn IR R R N T N O e T I I I R I R R R R LR R R I IR I AP AP

1.3. Dénomination commerciale: ............con0ues e era tes e b e e etaea s e e en te et m At e s ane e At ettt st as e e a e aae ey

200 R 1 T2 G D e e
Série :
ettt e e eteeneieriaine e e e ee e R et e, PP PR e e .-

2.2, Fichede cotes (INOICE) 1 .o oot v eteuns vt e annen et iias sttt e aetaasse vt et ein e ian e s eanstrnvsennusoanesaasornnsonssssunie

R I R I R I R I R A L R T

2.3, Longueur(s):,.......uvue.
.

3. Données technigues
3.1, Moteur A entrainememt: o ouv ettt ot iterionoont cssacrentaresisesisststorionessars

.
0+ =T

N0 2 it i eet iersmrre et vavsatossansesanosonsasssaciosssossensessososssnesrsass
Puissance nette instaliée:........... kW (l)par...........t/min

Autres moteurs (le cas échéant):

Moteur dentralnement: . ... oieiiiiiii ittt airasisasrenisaettsaisatiraatiaornarraarsaees [

VAT U 2. s i vttt e utimsiseasororaraossaotaoosssseanioosioseasssnssanaesanessonassorssoisasssass soasnsoesssncesanaiessotstonts

NUmMEro: ....oovvivimerneriennnn e ereeebeaiiere ey Cenaen et et e e b
Puissance nette installée:..,.........kW (1} par...... ... ...t/min

3.2. Pompes hydrauliques .

3.2.1, Appareilage de roulement ;
PrOAUCtRUT T +e\vvntie vieerreeiearennteareestosroniracnns L

B L= T vt aereaeeaa. .

Pression en ServICe .. ... it viii it eeiie it iriaiiastiia s te i Gennuos teavssrrmstarerarsctrimnnne
3.2.2. Dispositif hydraulique detravail:.................. PN

Producteur: ..........ahlns e e e i e e s Cireaene N Chiediatianiraniierae
3.2.3, Mechanismes de refroidissement du dispositif hydraulique:.

DR R R RIS

3.3. Description des mesures prises pour atténuer le bruit (dans toute la mesure possible aVe PhOLOS) : «vvevvvrrenneiererrisanseonnosens

............................................................ G e s e e e et e T e ENI L A e Lea B as e Nl A m It ate v A YR ALY 40y

4.  Joindre la notice descriptive commerciale, si elle existe.

(1) Puissance nette définie et déterminée conformément & l'annexe I de la Directive 80/1269/CEE du 16 décembre 1980.

Le Ministre-Président et Ministre de 'Aménagement du Territoire, des Pouvors locaux et du Travail,
Ch. PICQUE

Le Ministre du Logement, de i'Environnement, de la Conservation de la Nature et de la Politique de I'Eau,
D, GOSUIN
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